SILON - LUBA 5000 zvlada i velmi naroény terén

Na rozsahlém arealu spolecnosti Silon jsme realizovali instalaci robotické sekatky Mammotion
LUBA 5000. Hlavnim pozZzadavkem bylo spolehlivé automatické seceni velké travnaté plochy,
ktera neni zdaleka idealni pro béznou techniku. Pozemek je misty vyrazné nerovny, ¢lenity a
naroény na pojezd, coz predstavovalo dilezity faktor pfi vybéru vhodného stroje.

Praveé zde se naplno projevila vyhoda systému LUBA AWD s pohonem vSech ¢tyf kol. Robot si
bez problém{ poradi s nerovnostmi a naro¢nym podkladem, bezpeéné udrZuje zvolenou trasu a
zvlada pravidelné seceni i tam, kde by b&Zna roboticka sekatka méla s pojezdem problémy.

Pri realizaci jsme se nezamérovali pouze na to, aby robot plochu ,,né&jak posekal®. Dalezita byla
predevsim dlouhodoba spolehlivost, pravidelnost se¢eni a minimalni naroky na obsluhu.
Diky automatickému provozu je travnata plocha udrzovana priibézné a neni potfeba organizovat
jednotlivé terminy seCeni podle aktualniho stavu travy.

Vyraznym pfinosem je také Gspora éasu a nakladul na idrzbu. Odpada pravidelné nasazovani
bézné sekacky, pfesuny techniky, tankovani, pfiprava stroje i samotna obsluha pfi kazdém
seceni. Personal tak nemusi vénovat se¢eni ¢as a m(Ze se soustiedit na jiné ¢innosti.

Stejné jako u dalSich nasSich realizaci se ukazuje, Ze nejvétsi pfinos robotické sekacky neni pouze
v samotném sekani. Robot udrzuje plochu priibézné a bez starosti — travnik je stale
upraveny, bez nutnosti neustalého planovani, kontroly a organizace seceni.

U realizace v Silonu tak LUBA 5000 potvrdila, Ze vykonny robot s pohonem AWD dokaze
spolehlivé pracovati na rozsahlych a velmi nerovnych plochach, kde by nasazeni bézné
robotické sekacky nebylo vhodnym feSenim.

LUBA 5000 ¢ rozsahly pozemek ¢ velmi nerovny terén ¢ AWD pohon ¢ automatické seceni ¢
uspora ¢asu a nakladu ¢ udrzba bez starosti



